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ADAMS & ESSEX: Calcolo differenziale 2, Funzioni di più variabili, Quinta edizione. Front – page viii Dicembre 15, 2013

viii

2.3 Curve e parametrizzazioni 102

Parametrizzazione della curva intersezione
di due superfici

104

Lunghezza d’arco 105
Curve lisce a tratti 106
Il parametro lunghezza d’arco 107

2.4 Curvatura, torsione e
riferimento di Frenet

109

Vettore tangente unitario 109
Curvatura e vettore normale unitario 110
Torsione e binormale; formule di Frenet--Serret 113

2.5 Curvatura e torsione per
parametrizzazioni generali

117

Componenti tangente e normale
dell’accelerazione

119

Evolute 120
Un’applicazione al progetto

di raccordi ferroviari
121

Calcoli con Maple 122

2.6 Leggi di Keplero
del moto dei pianeti

125

Ellisse in coordinate polari 126
Componenti polari della velocità
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Problemi con pìu di un vincolo 234

4.4 Moltiplicatori di Lagrange
in uno spazio n-dimensionale

237

Risolvere problemi di estremi vincolati
mediante Maple

242

Significato dei valori dei moltiplicatori
di Lagrange

244

Programmazione nonlineare 245

4.5 Metodo dei minimi quadrati 246

Regressione lineare 248
Applicazione del metodo dei minimi quadrati

agli integrali
250

4.6 Problemi parametrici 253

Derivazione di integrali contenenti parametri 253
Inviluppi 257
Equazioni con perturbazioni 260

4.7 Metodo di Newton 262

Metodo di Newton mediante foglio elettronico 264

4.8 Calcoli con Maple 266

Soluzione dei sistemi di equazioni 266
Ricerca e classificazione dei punti critici 268

4.9 Entropia in meccanica statistica
e teoria dell’informazione

271

Entropia di Boltzmann 271
Entropia di Shannon 272
Teoria dell’informazione 273

Riepilogo del capitolo 277
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