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5.2 Sistemi e complessità . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 156
5.3 Il metodo di fattorizzazione LU . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
5.4 La tecnica del pivoting . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 169

5.4.1 Il fill-in di una matrice . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 172
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